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Quelle: http://www.ruhrzechenaus.de/themen/bergschaeden.html
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Quelle: Hohlraumkarte Oberbergamt Sachsen
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Quelle: Harald Rasche (k+s minerals and agriculture gmbh)
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Quelle: https://socon.com/mediathek/
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Das Markscheidewesen ist eine

geowissenschaftliche Ingenieurdisziplin, die

ihren Ursprung im Bergbau hat. Historische

Aufgabe der Markscheider war es, die

Grenzen (= „Marken") verliehener

Bergbauberechtigungen festzulegen und

dadurch konkurrierende Bergbautreibende zu

trennen (= „scheiden").

Quelle: Kunert, K.-H.:Gesetzliche Grundlagen im
Markscheidewesen (Deutschland), Markscheidewesen
2/02, Jahrgang 109 (2002), Verlag Glückauf GmbH Essen



Der Geodät Friedrich Robert Helmert definierte 
bereits 1880 die Geodäsie wie folgt:  

„Die Geodäsie ist die Wissenschaft von der 
Ausmessung und der Abbildung der Erde“

GEODÄSIE - aus dem Griechischen :
geos = Erde

dasei = teilen
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24https://www.youtube.com/watch?v=r_eZ8JgR-VE

https://www.youtube.com/watch?v=r_eZ8JgR-VE
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Beispiel – Beginn Freiberg
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https://www.youtube.com/watch?time_continue=8&v=nfchXd1phg0

https://www.youtube.com/watch?time_continue=8&v=nfchXd1phg0


Das sind wir:

TU Bergakademie Freiberg, Institut für Markscheidewesen und Geodäsie, Prof. Dr.-Ing. Jörg Benndorf, Email: Joerg.Benndorf@mabb.tu-freiberg.de, Tel: + 49 3731 392612

1 Professor

Haushalt
3 wissenschaftliche Mitarbeiter 
4+1 technische Mitarbeiter 

Drittmittel
8 wissenschaftliche Mitarbeiter

mailto:Joerg.Benndorf@mabb.tu-freiberg.de
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Anwendungsorientierte Grundlagenforschung



Aktuelle Forschungsprojekte: UPNS 4D+

Planung

 Monitoringsensorik

 RADAR, LiDAR, Kameras

 geometrische, geologische 

Kartierung

BMBF Projekt
• 8 Partner + 2 assoziiert
• Laufzeit: 2015 - 2018 
• TU Freiberg: Markscheiderische Merkmalsextraktion

Erkundung 

Produktion

„Untertägiges 4D+ Positionierungs-, Navigations- und Mapping-System zur hoch-selektiven, 
effizienten und im höchsten Maße sicheren Gewinnung wirtschafts-strategischer Rohstoffe“

Entwicklung eines mobilen, autonomen und 
intelligenten Robotersystems zum Monitoring 
untertägiger Gewinnungsbetriebe.



Aktuelle Forschungsprojekte: ARIDuA

Autonome Roboter und Internet der 
Dinge in untertägigen Anlagen

Fokus Institut: (Teil-) Automatisierte 
Kartierung



COPERNICUS ANWEDNUNGEN BODENBEWEGUNGEN/ 

UMWELTAUSWIRKUNGEN
Hebungserscheinungen in Oelsnitz Kontamination nach Dammbruch Kontamination über Medienleitungen



Validierung von Punktwolken in Automationsprojekten

Wie belastbar sind Aussagen aus 
Punktwolken?

Wie sicher können Deformationen 
detektiert werden?

Welche Informationen sind aus 
Punktwolken ableitbar?

z.B. Projekt Undromeda
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Mobiles Multisensorsystems für das 

untertägige Lagerstättenmonitoring
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